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Mensch-Roboter-Kooperation erfolgreich einf hren
Prof. Dr. Markus Gl ck ver ffentlicht Leitfaden mit Grundlagen und Applikationen

22.08.2022 | Neu im Springer Verlag erschienen ist ein weiteres Praxisbuch von Me_
chatronik-Professor Dr. Markus Gl ck: Mensch-Roboter-Kooperation erfolgreich ein
f hren - Grundlagen, Leitfaden, Applikationen”.

Roboter sind aus der industriellen Fertigung nicht mehr wegzudenken. Bald werden in
den Firmen an vielen Stellen Roboter im Einsatz sein, die Werker unmittelbar bei der
Erf llung ihrer Aufgaben unterst tzen. Auch im Mittelstand. Und nicht nur in der Pro
duktion.

Aus einem bislang blichen Nebeneinander von Menschen und Robotern hinter Z u
nen wird ein unmittelbares Miteinander von Menschen und Robotern in gemeinsa
men Arbeitsr umen das Fertigungsgeschehen und die smarte Produktion bestimmen.
Doch wie gestaltet dieses sichere Miteinander von Menschen und Robotern? Wie kann
die Mensch-Roboter-Kooperation (MRK) in Unternehmen nutzenstiftend eingesetzt
werden?

Welche Sicherheitskonzepte gibt es? Welche Normen m ssen beachtet werden? Wie
begegnet man ngsten von Betroffenen? Und wen muss man mitnehmen” auf die
Reise in die neue Mensch-Roboter- ra? Wie muss das Miteinander der Menschen mit
ihren Roboterkollegen konkret gestaltet werden, um gemeinsam erfolgreich zu sein?
Sind Cobots nun Jobkiller oder helfen sie, kleine und mittelst ndische Unternehmen
zukunftsfest zu machen?

Das praxisbezogene Fachbuch beantwortet auf 266 Seiten viele dieser Fragen. Erkl rt
werden wesentliche Begriffe, Normen und Konzepte. Einsteigern und Fortgeschritte
nen vermittelt der Leitfaden auf anschauliche Weise alles Wissenswerte und Notwen
dige, um MRK erfolgreich im betrieblichen Alltag einzuf hren. Orientierungshilfen zur
Arbeitsplatzbewertung und Roboterauswahl unterst tzen ganz konkret bei der Pro
jektarbeit.
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